MODULO CAD/CAM (Mayka Expert)

Mayka permite criar curso de usinagem a partir de aquivos de CAD

MODULO SIMULACAO
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- Programacéo Off-line /

- Simulagao Full 3D

- Detectagao automatica de colisdo
- Verificagdo automatica de singularidades e limites

- Troca automatica de ferramenta

- Facil criagao de trajetorias

- Interpolagao automatica de eixos externos

Modulo de digitalizagao do curso de ferramenta
mrzinle

O mddulo HandyCut permite criar o curso da ferramenta a partir da digitalizagédo de um objeto real.
O trabalho de digitalizagao é feito por um brago digitalizador como FriulRobot, Faro, Romer,
Immersion...

Eixos adicionais

Mayka Robot pode comandar eixos lineares

e rotativos. O rob6 pode ser fixado ou movido pelos
eixos lineares.

Configuragao sugerida:
PC Win2000/XP

P4 2Ghz, 1Go RAM
Nvidia GEFORCE
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Simulacao
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Preparagao da trajetoria
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6 eixos.

A programacao é feitgpor umPCexterno
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FRESAGEM
CORTE
PERFURAGAO
REBARBA
POLIMENTO
SOLDA
REMOGAO DE COLA
PINTURA
MEDICAO

Mayka conduz o robd por bragos poly-articulados de forma facil e prectemdo um controle preciso dos

Maykagera com precisao as trajetérias das ferramentas

- Simples ou complexas,

- Impossiveis dee realizar com metodos classicos

- Muito rapidamente,
- Fiel as medidas reais da peca

Para programaro robd, o usuario ndo precisa conhecer a linguagem de programacao robotica.
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